Az?rbaycan  Aqrar  El  mi 


Aepapnan  Hayna  A  iepOaudjicuna 


UOT  63 1.372:534.1 

QEYRi-HAMAVAR  TORPAQ  SOTHININ  K0ND  T0S0RRUFATI 
MALININA  TBSIRiNiN  TODQIQi 

O.R.  9LiYEV.,  T.M.  ISLAMOV 
Azorbaycan  Dovbt  Aqrar  Universiteli 

Mexanizatorun  i$  $araitini  miiayyan  edan  faktorlardan  biri  i$  zamani  onun  i§9i  yerinin  titroyi§l  ik  soviyyasincbn 
ibarotdir.  Torpaq  sothinin  mikrorelyefininma$inin  harakatli  orqanina  lasiri  nazori  cahatdan  tahlil  edilmi§dir.  Torpagin 
ma$inin  harakatli  orqanina  orta  tasirinimQayyan  etmak  U<?tin  tanlik  ta§kil  edilmijdir.Torpagin  mikrorelyefin  kand 
tasoiTufatunajinina  tasirinin  tezlik  spektri  iki  spektrin  cami  $aklinda  ifada  olunmu§dur.Birinci  spektr  torpagin  mikrorelyefin 
harokatli  orqamn  dayaq  sathina  tasirinin  ortaqiymatinin  aks  etdirir.  lkinci  spektr  isa  harakatli  orqanin  ayn-ayri 
clcmcntlarinin  torpagin  tasirinin  qeyri-barabar  qabul  etmasi  baximindan  diizali$  kimi  interpritasiya  olunmu$dur.  Alinrni; 
naticalar  ma$inm  dinamikasimn  tadqiqinda  va  mexanizatorun  i$?i  yerinin  titray i§larinin  miiayyan  edilmasinda  istifada  oluna 
bilor. 

Afar  sfizlar:  Torpagin  mikrorelyefi,  tilrayi$li  tasir,  ma$inm  dinamikasi,  tezlikli  spektr,  harakatli  orqan. 


Torpagin  faktiki  qeyri-hamavar  mikrorelyefin 
duzbndirilmssbmsliyyati  sahado  horakot  edan 
ma§inlarin  titr3yi$brinin  dinamik  xassobrinin 
hesabati  ii^iin  olduqca  vacibdir.  Bu  amaliyyat  ma§ina 
dinamiki  tasirbrin  azalmasmi  aks  etdinnakb  ona 
asaslamr  ki,  ma§irun  harakatli  orqani  eyni  zamanda 
bir  11693  yan-yana  yerb§mi$  mikrorelyefa  soykanmi? 
oliir.  Buna  qcyri-hamavarligin  tasirinin  ortaq  qiymati 
kimi  baxmaq  olar. 

Torpagin  mikrorelyefin  o^iibrini  stasionar 
funksiyalar  H(X)  va  yaxud  H(t)  kimi  tasvir  etmak 
mumkiindur.Burada  X-  harakatin  istiqamati  olub 
X=vt.  T-harakat  vaxti,  v-x-  istiqamatinda  harakat 
surati.  Hor  konkret  H(t)  funksiyasimn  realizasiyasina 
Furye  9evrimasi  tatbiq  etmakla  onun  H(co)  tezlik 
spektrini  alda  edirik.  Burada  to  (rad/san)  tezlikdir.  Bir 
sira  realizasiya  olunmu?  funksiyalarin  tezlik  spktrbri 
riyazi  gbzlama  -Mq(oi)orta  kvadratik  meyl  etmak 
aM(o))  tezlik  funksiyasi  (H(co)=Mq(<»)+aq(co)exp 
(io)t)i=v'-l)  ib  xarakteriza  olunur. 

Malinin  dinamikasina  mikrorelyefin  orta 
hundurliikbrindan  kanara  9ixan  hundurliikbr  tasir 
etdiklarindan  burada  prakliki  olaraq  markazb§mi§ 
kamiyyatbrin  i§lanmasi  daha  90X  maraq  dogurur. 
Bela  lialda  H(t)  funksiyasi  yalmz  tezlik  spektri  aq(co) 
ib  xarekteriza  olunur.  (Bela  ki,  Mq(o))=0,  M- 
markazb§mi§  kamiyyat  hesab  olunur).  Bundan  ba$qa 
stasionar  va  erqodik  funksiyalar  U9U11  (H(t)  buna 
aiddir).  oq=o  (o-  mikrorelyefin  orta  kvadratik 
mcylctmasi)  dogrudur.  Odur  ki,  H(t)  funksiyasi 
kifayat  qadar  dlirustliikb  a^agidaki  asililiqla 
xarcktcri/aoluna  bibr|  1  ]: 

1  Koi^oCa))  cxp(ioit)  (1) 

H(t)-nin  har  hansi  dinamik  sistema  tasirinin 
nalicasi  onun  harakatli  orqanmin  dayaq  sathini 


approksimasi  edir  va  o  91x15  funksiyasi  kimi  yarila 
bilar  [2,3] 

f  Yl(t),6x>0; 

YWiY2(t),  5x  5@Sx; 

Y 1 0)=^  /t+54^(r)  E(r)dT;  (2) 

t=<  r<t+6t 

Y2(t)=H(t),St  =  ^;  (3) 

Burada  Sx  -harakatli  orqanin  torpaqla  tamas 
uzunlugu 

(X-istiqamatinda); 

Ax-torpagin  mikrorelyef  xarakteriskasini  olgan 
addim; 

H(r)-agirhq  funksiyasi  olub,  harakatli  orqanin 
ayri-ayn  elementbrinin  X  oxu  boyunca  tasir  payim 
xarekteriza  edir. 

H(t)-nin  stasionar  va  erqodik  tasadiifu  tasirbrini 
qabul  edarak  (2)  dtisturu  a$agidaki  kimi  ilada  oluna 
bilar: 

Y  Jo^OOtf  0)dr 

(4) 

Alining  tanlik  (4)  vasitasi  ib  torpagin  harakatli 
orqana  orta  tasirini  hesablamaq  miimkundiir.  Agirhq 
funksiyasi  h  (r)  harakatli  orqanin  onun  bir  dayaq 
sathi  Sx  hiidudunda  torpaga  tasirinin  paylanmasi  ib 
alaqalidir.  Bu,  x~v  x  ava/.etmasi  ib  h(x) 
funksiyasindan  lapila  bilar  [4,5]. 

A5agidaki  ^okilda  tirtilli  traktorun  harakatli 
orqanin  torpaga  taziyiqinin  ehtimal  paylanma  sxenu 
vcrilmijdir. 


$akil  1.  Traktorun  hsrskstli  orqanin  torpaga 
tszyiqnin  ehtimal  olunan  paylanma  sxemi.Tszyiqin 
epyuru  agirliq  ftinksiyasi  ils  eynib$dirils  bibr: 

H(\)=^-^xP(pc)dx  (5) 

fix 

Sonraki  yevirmslsr  u?Un  h(x)  funksiyasim 
stasionar  vs  dayman  toplananlar  kimi  tsqdim  edirik: 


H(x)=h  +h’(x); 

(6) 

(  1,0  s'  *  <  8x 
(0,0  <  x,  x  >  6x 

(7) 

X=vr  nszsrs  ahndiqda 

H(t)=l+h'(t) 

(8) 

(8)  dusturunu  (4)  ds  istifads  etssk  alinq 

Y,=Yj*hMH\t)dr  (9) 


Yazilmi§  ifadsnin  birinci  toplanam  torpagin 
mikrorelyefinin  hsrskstli  orqaninin  dayaq 
ssthinstssirinin  orta  qiymstini  sks  etdirir.  Ikinci 
toplan  iss  ayri-ayn  elementbrin  torpagin  tssirini 
qeyri  bsrabsr  qsbul  etmssi  baximdan  dUzsIi?  kimi 
intcrpritasiya  elmsk  olar.  H(t)  tssirbrinin  tssadufu 
xarekteri  nsticssinds  ikinci  toplanan  5,— >oo  vs  yaxud 
h’(t)— >olduqda  sifira  meyl  edir. 

(1)  diisturunu  (9)-da  istifads  etdikds  spektrin 
c(w)hsr  tezliyi  Ufiin  almq: 


R2Y(co)=  ^slnui  /^k  cos(a)T)h'(T)d(a)T),(  10) 

Burada  f=^-,  san~‘. 

Beblikb  torpagin  mikrorelyefinin  ksnd 
tsssrrUfati  ma§mina  tssirinin  tezlik  spektri  iki  spektrin 
csmi  §skilds  ifads  olunmu$dur.  Qeyd  etmsk  lazimdir 
ki,dUzsli$  msnasi  da§iyan  spektrin  eksperiment  yolu 
ils  mUsyysn  edilmssi  msqssdsuygun  olardi.  Beb  ki, 
bu  hsrskstli  orqanin  dayaq  ssthinin  qeyri 
hamavarhgindan,  aqrafonun  6I9O  alti  deformasiya- 
sindan  asili  olur. 

(10)  dUstrunun  birinci  f  tezliklsrinds  f 
8x/v=n(n=l,2,3,....)  oldugu  halda  hsmfinin  sifir 

qiymsti  ala  bilsr.(bu  o  vaxt  olur  ki,  hsmsn  tezlikds 

s  > 

torpagin  ma$ina  tssiriyoxdur). — -nin  araliq 

qiymstlsrinds  birinci  toplanan  ekstremal  qiymst  alir. 

Hsrskstli  orqan  torpagin  mikrorelyefin  tssiri  bu 
§sklids  diizlsndirir  ki,  tssirbrin  orta  kvadratik 
meyletmssi  a§agidaki  kimi  dsyi§mi§  olur: 
fgto 

Sy(coH/5t,  (11) 

l  5x 

Movcud  metodika  torpagin  mikrorelyefin 
xarektikasi  ma§inlarin  dinamikasina  aid  msssbbrds 

(10)  dUsturunda  fevirms  etdikdsn  sonra  vs  yaxud 

(11)  dUsturunda  tsxmini  hesabat  U?Un  istifads  oluna 
bibr. 

Eksperimenta)  tsdqiqatlarda  xstti  sistemlsrin  vs 
dinamik  xarekteriskalan  (torpaq  Uzrs  hsrskstds 
faktiki  mikrorelyef  tsrsfindsn  yaranan  ofalt)  tipik 
mikrorelyef  §srtins  gstirils  bibr: 

Bg3,(co)=6((D)— ,  (12) 

burada  Bg3t  (co),  B(co)-titrsyi§brin  dinamiki 
xarekterikalarimn  tipik  $srtbrs  gstmi§  vs  faktiki 
tezlik  spekt. 

Beblikb,  ksnd  tsssrrUfati  ma§inlannin  hsrskstli 
orqanlari  tsrsfindsn  torpagin  mikrorelyefinin 
dsyi$dirilmssi  riyazi  asihliqlar  alinmi$dir.  Bunlar 
onlann  dinamikasimn  tsdqiqi,  hoinifinin 
mexanizatorunun  i§?i  yerinds  a$agi  tezlili  titroyi§brin 
hesabati  U<?Unistifads  oluna  bilsrbr. 
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HccjieaoBaiine  BO3/ie0cTBHH  iiepauiioMepiiocreii  iiOBepxiiocrii  uoHBbi  11a 
ccjibCKOxoiHttcrBeiiHyio  Maiumiy 
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Ozuihm  in  c})aKTopoB,  onpeACJifliouMix  ycjioBHH  pa6bi  MexanH3aropa  hb/ihctch  yponcub  Bw6pauHM  ero  pa6oiicro 
Mccra  npii  npoBCAcmiM  ccjibCKoxcnaflcrBcmibix  pa6oT.  Uponc/icn  TcopeTMMecKHtt  ana;iH3  b/ihhhhb  Mwcpo  pe/ibe^a 
noBcpxnocTM  noMBbi  na  jiBioKMi'e/in  Maiiinm>i  .  npe^jiOKeno  ypaBiienne  iwh  onpeAejieHHfl  cpezmero  ypoBHB  B03AettcTBna 
MepaBHOMepHOCTH  MOMBbl  Ha  ABBOKHTCJlb  CeJlbCK0X03flfiCTBeHH0H  MaiUHHbl.  MaCTOTHblffcneKTpMHKpOpeJTbe(})a  nOHBbl  Ha 
cc.i be ko\03h MCTBen Hy ro  MaiuHHy,  npeo6pa3onaHHoro  ee  /iBH>KHTejieM  npe.ncTaB.neH  b  bhhc  cyMMbi  AByx  cneiapoB. 
llepBbifi  cneKip  Bbipa>KCHHH  npeACTajiHCTco6oH  onpeAejiemioeBcnneH-CTBwe  Mmcpopejibe^a  nouBbi  na  onopHyio 
noBcpxHocTb  abidkhtcjui;  BTopoH-MHTepnpe-MMpoBaH,  Kax  nonpaBKa,  o6yc;ioBJieimafl  HepaBHOMepHOCTbK)  BOcripuHTHn 
OTJieJlbllblMH  3JieMeHTdMH  ABI-DKHTeJlH  B03J3CMCTBHH  F10MB.  flOJiyMeHHbie  3aBHCHMOCTH  npeZlHa3HaHeHbl  HJIH  HCCJICHOBaHUH 
AHliaMHKH  MaiUHHbl,  a  IBIOKe  Jl)  1H  paCUCTOB  HH3KOMaCTOTHblX  BMGpaUHH  lia  paGoHCM  MeCTe  MexaHH3aTOpa. 

fCvoneebie  ejioaa:  MMKpopejibetj)  nouBbi,  BH6paUHOHHoe  B03neHCTBne,  nmiaMHKa  MaiUHHbl,  HacrroTHbifi  cneicm 
ilBIDKIITCJlb.  u 


The  Exploration  Of  The  Impact  Of  Agricultural  Machinery  On  Non  smooth  Soil  Surface 

O.R,  Aliyev,  T.M.  Islamov 

place  during  Tit  t^.VVOrking  c?n?tiJn*  of mechanisator  consists  of  the  vibration  level  of  the  working 

theoretically ’analyzed  In  h°  °f  the  soil  surface  on  the  moving  part  of  the  car  body  has  been 

organized  Vhe Stcy f*!  ^  ^  the  m0ving  part  °f  the  car  Wy  an  equation  is 
spectrum.  First  spectrum' reflects  the  averaeZriLof^fT  ™IC™rehef  on  aSncultural  machine  is  expressed  as  a  sum  of  two 
of  the  car  body.  The  second  SDectrum  is  inm  .  • 6  eC  0  supporting  surface  of  the  soil  microrelief  on  the  moving  part 

soil  on  the  individual  elements  of  the  movmgplrflfZ' ot  Mv'tST"'  h°  lhc,impact  of  the  UIreven  adoP<“>"  of  the 
dynamics  and  the  determining  of  the  vibration  of  the  working  mechJdsatt  **  USed  in  ,he  ^  of  ,he  car 

50,1  miCr0relief’  V'br”10fy  ™<»„e  dynamics,  frequency  spectrum,  thruster. 
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